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II. COMPETENCIA GENERAL
Planificar, coordinar, supervisar y evaluar las labores productivas y de mantenimiento mecánico de una planta industrial; diseñar, fabricar y reconstruir elementos de maquinas, maquinas simples y matrices, mediante las maquinas herramientas y otras técnicas de producción, considerando las normas técnicas, seguridad e higiene industrial y conservación del medio ambiente

III. UNIDAD DE COMPETENCIA DEL MODULO
Planificar, organizar, ejecutar y supervisar el mantenimiento mecánico y eléctrico.

IV. CAPACIDAD TERMINAL DE LA UNIDAD DIDACTICA
	Capacidad terminal
	Criterios de evaluación
	Indicadores de evaluación

	Ejecutar los procesos de mantenimiento de mecanismos  automatizados.


	1. Reconoce elementos eléctricos convencionales , conexión de motores de las maquinas herramienta y  examina su funcionamiento 

2. Identifica las aplicaciones de los sistemas neumático hidráulico y su automatización en la industria.

3. Propone alternativas razonables sobre modificaciones o renovaciones de elementos en procesos de automatización.
	· Identifica los elementos eléctricos convencionales
· Reconoce los tipos de conexión de los motores

· Reconoce los elementos neumáticos e hidráulicos

· Identifica los ciclos de trabajo

· Elabora diagrama de ciclos de trabajo


V. PROGRAMACION DE CONTENIDOS DE LA UNIDAD DIDACTICA

	Sem.
	Elementos de capacidad
	Actividades de aprendizaje
	Contenidos básicos
	Tareas previas

	1-6
	1. Realizar el mantenimiento a tableros eléctricos de maquinas herramienta según normas técnicas 


	1. Identificación de partes de un circuito eléctrico, medición de resistencia, intensidad y tensión

2. Descripción de las partes de un motor, generador y transformador eléctrico

3. Reconocimiento de las formas de conexión de las maquinas eléctricas

4. Practica de construcción de circuitos de arranque de motores


	1. Electrotecnia básica

Leyes fundamentales del circuito eléctrico. Conductores,, Potencia eléctrica, Rendimiento, Efectos caloríficos, Efectos magnéticos

 Generadores eléctricos Motores eléctricos: Principios, motor de corriente continua, motor de corriente trifásica,.

Transformadores: Principio, arranque estrella triángulo.

Efectos de la corriente en el cuerpo humano. Primeros auxilios
	1. Medición de la tensión. Resistencia eléctrica

2. Verificación y comparación de las clases de corriente eléctrica

3. Maquinas eléctricas y transformadores

4. conexión de motores trifásicos y monofásicos

5. Simbología de lógica cablead

6. diseño y verificación de un circuito eléctricos de automatización

	7-13
	2. Realiza el mantenimiento a sistemas neumáticos e hidráulicos según normas técnicas 


	1. Reconocimiento de los elementos de un circuito neumático

2. Calculo de fuerzas y presiones en los sistemas neumaticos e hidraulicos

3. elaboración de circuitos hidráulicos y neumáticos
4. elaboración de circuitos con elementos electricos
	1. Sistemas neumáticos Magnitudes físicas y unidades, Componentes: cilindros, válvulas distribuidores, de retención Elementos de control. Mandos secuénciales  y alternativos de cilindro. Temporizadores 
2. Sistemas hidráulicos Ventajas, Desventajas. Transformación de energía. Bomba hidráulica.

Electro neumático. Válvulas eléctricas y circuitos

Electro hidráulica

Válvulas eléctricas y circuito
	1. Reconocimiento de herramientas y elementos neumáticos

2.  Verificación y control del funcionamiento del circuito neumático

3. Diseño de circuito electro neumático
4. Diseño de circuito  electro hidráulico

	14-16
	Planifica  la programación de un PLC,según formatos del PLC
	1. identificación de las funciones de un PLC
2. Elaboración de programas con PLC
	Automatización con lógico programable. Sistema de control, representación. Sistema de arranque de motores

Normas de seguridad.
	1. Reconocimiento de simbología para PLC

2. Programas de automatización
3. Montaje de componentes


VI.  METODOLOGIA

Considerando las características del estudiante de educación superior tecnológica,  se utilizara la metodología pedagógica y andragógica con  métodos diferentes  para  la enseñanza/aprendizaje de conocimientos, procedimientos  y actitudes o vivencias. 

6.1.-   METODOS PARA LA ENSEÑANZA Y APRENDIZAJE DE   CONOCIMIENTOS

· Se utilizara el método de la DISERTACION, utilizando ayudas visuales  como diapositivas en ppt , gráficos, imágenes, diagramas u otros medios.

· La DISCUSIÓN O FORO, se utilizara  para el intercambio de ideas y opiniones referente al tema. También se crearan  un foro virtual vía Internet.

· El  método de  ESTUDIO DIRIGIDO se utilizara para interpretar diagramas,  manuales y guías técnicas de la especialidad

· Para despertar el interés de los estudiantes y  propiciar su participación se utilizara el método de la INTERROGACION. 

6.2.-  METODOS PARA LA ENSEÑANZA  DE PROCEDIMIENTOS

· El método  de la DEMOSTRACION se utilizara para mostrar a los estudiantes  las operaciones  del trabajo o laboratorio  de la unidad didáctica con ayuda de los equipos, instrumentos y herramientas.

· El  Método de PROYECTO, que permite a los alumnos el dominio de una serie de  técnicas y de conocimientos que les posibilita una mejor adaptación a los aprendizajes esperados. El desarrollo de este método permite  dar un valor comercial al producto y los estudiantes  trabajan en forma individual o grupal.

· El Método de LOS CUATRO PASOS. Con éste método el alumno adquiere el dominio de un procedimiento por que empieza como observador para terminar ejecutando las operaciones con la supervisión del profesor. En su ejecución se aplicará la técnica de la interrogación y de la demostración.

 6.3.-  METODOS PARA LA ENSEÑANZA  DE  ACTITUDES. 


Para la enseñanza de actitudes  se  utilizara  el método de DINAMICA DE  GRUPOS Y JUEGO DE ROLES

VII. EVALUACION

7.1 Requisitos para la aprobación de la Unidad Didáctica

7.1.1 Asistencia mínima de 70%

7.1.2 Presentación de trabajos en fechas programadas

7.1.3 La nota mínima aprobatoria es 13 (trece)

7.1.4 Los estudiantes con nota 10, 11, 12 tienen derecho a recuperación

7.1.5 La recuperación se realizara inmediatamente después de finalizada la unidad didáctica

7.1.6 Los estudiantes con nota menor a 10  repiten la unidad didáctica

      7.2 Promedio de Capacidad Terminal

              PC = Σnotas promedio de criterio de evaluación

                       Numero de criterios de evaluación

      7.3 Promedio de unidad didáctica

              PU = Σnotas de capacidades terminales
                       Numero de capacidades terminales

VIII. RECURSOS

Para el desarrollo de la unidad didáctica, se hará uso de guía de trabajo,  pizarra, medios visuales, simuladores de circuitos de control, neumática, e hidráulica (transparencias, proyector multimedia)

La parte demostrativa se desarrollara en el Laboratorio de Mecánica, donde se hará uso de elementos eléctricos e hidráulicos  para verificar los circuitos
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